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(c)平均速度算出

速度の計測ができる感知器については下位装置から収集した実測平均速度を使用する

が、その他速度計測ができない感知器については平均速度を5分交通量（台）と5分占

有時間（50,s）から計算により算出する。

表2．2感知器種別毎の速度計測可否一覧
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5分平均速度（伽/h）

単位時間情報平均速度（km/h）

5分交通量（台）

5分占有時間（50,s）

固定車長（感知領域含む）（c､）

時速換算係数（72）
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NOL 速度計測可／不可 対応する感知器種別

1 速度計測可
ドップラー感知器､R形感知器､画像感知器､交通流ﾃﾞー
ﾀ計測端末

2 速度計測不可 超音波感知器、光ビーコン




